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Programma svolto di Elettrotecnica e Elettronica

Testo: “E&E Elettronica e elettrotecnica”Vol.3A e 3B (Cuniberti/Lucchi), dispense fornite dai
docenti.

MODULO 0: Ripasso
- Circuiti nel dominio della frequenza: circuito resistivo, circuito RC, circuito RL, circuito

RLC, potenze monofasi; analisi delle grandezze fondamentali in frequenza.
Rifasamento monofase.

- Circuiti trifase: carichi a stella e a triangolo equilibrati, potenze trifase.

- Diodi: giunzione p-n, diodi a giunzione, diodi raddrizzatori (a semplice semionda, a
ponte di diodi e con trasformatore a presa centrale), diodi zener, cenni altre tipologie
di diodi

- Ripasso delle principali configurazione circuitali utili per i circuiti di condizionamento:
Amplificatore non invertente, Amplificatore invertente, Circuito sommatore,
Amplificatore differenziale

- cennitimer 555

LABORATORIO:
- utilizzo della strumentazione di laboratorio
- misura del periodo e della frequenza di onde sinusoidali e quadre misura della
tensione di picco e dell'offset in segnali periodici
- misura del tempo di carica e scarica di una rete RC

MODULO 1 : Transistor BJT in modalita ON/OFF

1.1 Rappresentazione circuitale del transistor BJT npn e pnp

1.2 Il parametro hFE

1.3 Il funzionamento in regione di interdizione e di saturazione

1.4 Dimensionamento della resistenza di base su BJT con carico resistivo
1.5 BJT con carico induttivo e diodo di ricircolo

1.6 Configurazione a ponte per il pilotaggio di un motore in corrente continua

LABORATORIO:
- Cablaggio e misure su circuito con transistor BJT (misura delle correnti e delle
tensioni in differenti condizioni di lavoro)
- Utilizzo del BJT per il pilotaggio di un carico induttivo (bobina di un rel&)




MODULO 2: Transistor MOSFET
2.1 Descrizione del funzionamento di un MOS
2.2 Caratteristiche costruttive

MODULO 3: Alimentatori stabilizzati

3.1 Schema a blocchi di un alimentatore stabilizzato
3.2 |l trasformatore e il ponte raddrizzatore

3.3 Dimensionamento del condensatore di filtro

3.4 Lo stabilizzatore di tensione

MODULO 4: Motori in corrent ntin

4.1 principio di funzionamento

4.2 caratteristiche fondamentali

4.3 regolazione della velocita di un motore (caratteristica)

4.4 comando di un motore con un ponte H

4.5 tecnica PWM e variazione velocita di un motore con tecnica PWM
4.6 motori brushless

4.7 motori stepper

LABORATORIO:
- Utilizzo del BJT nel ponte H per il pilotaggio di un motore DC

MODULO 5: L’amplificatore operazionale in configurazione comparatore
5.1 Simbolo elettrico e funzione di trasferimento di un amplificatore operazionale

5.2 OPAMP in configurazione comparatore semplice (senza retroazione):

- descrizione del funzionamento nel dominio del tempo

- comparatore invertente

- rappresentazione grafica della funzione ingresso-uscita

5.3 Comparatore con retroazione positiva (trigger di Schmitt): - descrizione del
funzionamento nel dominio del tempo

- grafico ingresso-uscita

MODULO 6: Filtri passivi e attivi del primo ordine

6.1 Analisi in frequenza,

6.2 La rappresentazione dei segnali nel dominio della frequenza

6.3 Schemi elettrici e funzione di trasferimento dei filtri passa_basso, passa_alto e
passa_banda

6.4 Diagrammi di Bode in modulo e fase
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